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Specyfikacja Szczegotowa Techniczna SST-1

Roboty rozbiérkowe

Opracowanie: mgr in Marek Majewski

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacjchtécznej g wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét rozbiorkowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyawadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robét oblych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnéci umazliwiajagce i majce na celu
wykonanie rozbiorek wygpujacych w obiekcie.
W zakres tych robo6t wchoglz
a) Demonta obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych
b) Rozebranie pokrycie dachu
c) Skucie Ignych fragmentéw tynkéw zewtrznych na elewacjach
d) Skucie I&nych fragmentéw tynkow wewetrznych w czsci niewytkowych poddasza
e) Rozbhiérka parapetow zewtnznych
f) Demonta starej stolarki okiennejslusarki drzwiowej
g) Rozbhiérka opaski betonowej




1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS7 agodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robét, ich zgodadz dokumentagj
projektows, SST i poleceniami kyniera.

2. Materialy
2.1. Dla w/w rob6t materiaty nie wysiuja.

3. Sprzt

Do rozbiorki wykorzysté elektronarzdzia oraz ¢czne nargdzia w postaci przecinakéw, miotkow itp.

4. Transport
Transport materiatéw z rozbiérkiodkami transportu.
Przewaony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robo6t rozbiérkowych naile
- teren ogrod#ii oznakowé zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowa istniepce zasilanie w energielektryczn, instalacg alarmovy oraz wszelkie
istniejgce uzbrojenie znajdage sé w miejscu wykonywanej rozbiorki.
5.2. Roboty rozbiorkowe
Roboty prowad#i zgodnie z rozpogrdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.20080z.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieageva i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robo6t rozbiorkowych podano w punktadh do 5.2.

7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarowymas

a) Demonta pokrycia dachu - i

b) Demonta obrébek blacharskich-m

¢) Demonta rynien i rur spustowych- mb

d) Demonta stolarki okiennej i drzwiowej - szt

e) Skucie tynkéw zewtrznych - nf

f) wywiezienie materialéw pochodeych z rozbiérki wraz z wniesieniem optaty za wglf - m°

8. Odbidr robdt
Wszystkie roboty olgte pkt 1.3. podlegajzasadom odbioru robét zanikeych.

9. Podstawa ptatnéci
Placi sé za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanympiunkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegobtowe

10.1. Materialy uzyskane z rozbiorek do ponownegodowania zakwalifikuje Zamawiggy.
10.2. llgci robot rozbidrkowych magulec zmianie na podstawie decyzji Zamawéago.



